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A. Indledende oplysninger:

- Indsatsomrade: Robotics & Al

— Institut: Teknologisk Institut

— Titel (som daekker indholdet af aktiviteterne): Robotics & Al

— Nummerering (af aktivitetsbeskrivelsen): FP4-1

— Version: 1

— Periode (forventet start- og sluttidspunkt): 1. januar 2026 - 31. december 2026
— Kontaktperson: Anne-Lise Hag Lejre

B. Andringer (evt.):

Angiv her hvis en planlagt aktivitet er eendret i forhold til en tidligere offentliggjort version. Hvis det
er fgrste gang aktiviteten beskrives pa bedreinnovation.dk, kan dette punkt udelades

Aktiviteten fortseetter som planlagt, og naerveerende beskrivelse uddyber hvilke aktiviteter, der vil
blive gennemfart i 2026.

C. Beskrivelse (overskrifter):

Mal: Hvorfor? Hvad er malet for aktiviteterne? Hvordan bidrager de til det overordnede mal for
aktivitetsomradet?

Malet for aktiviteterne er at styrke og udvikle Danmarks position inden for robotteknologi og kunstig
intelligens. Dette skal opnas gennem udvikling af nye serviceydelser og teknologier, som kan
understgtte vaeksten i robotindustrien. Der sigtes mod at skabe betydelig vaekst i antallet af danske
robotvirksomheder, deres omsaetning, eksport og medarbejderantal, med en forventning om
nasten at fordoble antallet af arbejdspladser i sektoren fra 2023 til 2028.

Aktiviteterne fokuserer pa opbygning af ny viden inden for robotteknologi og Al, samt at
demonstrere anvendelsesmulighederne i forskellige brancher. Dette ggres gennem etablering af tre
test-, demonstrations- og udviklingsplatforme (TDU’er) inden for cirkulaer produktion, udenders
serviceopgaver og biologisk produktion. Indsatsen sigter ogsa mod at @ge brugen af Al i
robotvirksomheder og fremme innovation inden for intelligente robotter til forskellige miljger.

Ved at styrke robotindustrien og dens anvendelsesomrader bidrager aktiviteterne til at fremme
produktivitet, forbedre arbejdsmiljget og reducere CO2-udledninger. Dette understgtter det
overordnede mal om at ege Danmarks konkurrenceevne og resiliens over for samfundsmaessige
udfordringer gennem teknologisk fremskridt og @get automatisering.

Indhold: Hvad skal der ske? Hvilke(n) konkret(e) aktiviteter udferes

Aktiviteterne i ar 2 er fokuseret pa udbygning af de tre TDU’er, gennem konkrete indsatser i de fire
udviklingsspor: Perception, Manipulation og processer, Human Robot Interaction (HRI) og Standarder og
lovgivning.

Aktivitet I: TDU for Cirkulaer Produktion
TDU’en dakker over et bredt felt af robotteknologiske omrader og har et stort fokus pa gren

omstilling - bade direkte og indirekte, men ogsa et fokus pa generel udvikling af mere effektive

produktionssystemer. Fglgende aktiviteter vil blive igangsat ved indsatsens start:

- Videreudvikling af demonstrator med adaptive algoritmer til adskillelse og
refurbishment/reparation af labtops for at demonstrere opskalering af cirkulaere processer -
eksempelvis udskiftning af skaeerm
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- Sikkerhedsvurderinger af avancerede produktionsscenarier vha. motion capture teknologi,
herunder optagelse/analyse (f.eks. vha. Al) af human-robot adfaerdsdata ift. interaktion med nye
teknologiske lgsninger i produktions- og change-management-sammenhange

- Demonstrationer og udvikling af ydelser med hyperspektrale kamerateknologier i det infrarade
spektrum (SWIR) og i UV-omradet.

- Udbygge metoder til plukning, handtering og manipulation med robot ud fra en kombination af
2D, og 3D billeddannende kamerateknologier og Al, som f.eks. keypoint-Al.

- Undersage og udvikle indledende PoC demonstratorer af humanoide robotter i inspektions- og
handteringsscenarier pa fabriksgulvet

Aktivitet 1I: TDU for Udenders Serviceopgaver

Teknologisk Institut har arbejdet med udendgrs servicerobotteknologier - specielt mobile robotter

og droner - i en arraekke. Lovgivning for brug af disse teknologier udenders, lempes lgbende, hvilket

forventes at gge markedsefterspargslen pa hjaelp til opbygning, integration, test og certificering af
bade mobile robotter og droner. Her vil specielt revisionen af forsegsordningen for selvkgrende
enheder (mobile robotter), der tradte i kraft 2. juli 2025, fremadrettet ger det meget lettere at
idriftseette mobile robotter i det offentlige rum, hvilket dbner mange muligheder for nye
robotiserede udenders serviceopgaver. | aktivitetens andet ar planlaegger vi derfor yderligere fokus
pa felgende aktiviteter:

- Tilpasning og demonstration af software- og simulerings-vaerktgjer - e.g. NVIDIA Isaac Sim - til
simulering af udendgrs mobile robotter og applikationer i det offentlige rum, gennem virtuelle
verdener opbygget vha. GenerativAl/LLM samt sensor-data fra LIDAR og motion capture-
systemer.

- Opbygning og demonstration af situationsforstaelse af omgivelser med henblik pad mere robust
navigation gennem en kombination af f.eks. 3D LIDAR, stereo-, event- og hyperspektrale kameraer,
termiske-, akustiske- og emissionsdetekterende sensorer

- Yderligere demonstration og styrkelse af performance- og sikkerhedstestprotokoller til mobile
robotter og droner gennem bl.a. ground-truth data fra motion capture systemer o.a. sensorer.

- Afsgge metoder og algoritmer til generering og anvendelse af syntetiske Al data, herunder Ray
tracing systemer og NVIDIA Cosmos, hvor der ikke er reelle data tilgeengelig pga. miljget eller
applikationen.

- Fortsat opbygning og demonstration af navigationsteknologier til fx mobile robotter eller droner i
GNSS-denied (dvs. fx ingen GPS) omgivelser som f.eks. pakraevet til applikationer i rummet.

- Fokus pa styrkelse af test- og certificeringsydelser indenfor selv-udviklende adfaerd og C-
maerkning af droner.

Aktivitet Ill: TDU for Biologisk Produktion
TDU’en har fokus pa at teste, demonstrere og udvikle robot- og Al-lasninger der kan bidrage til at

automatisere processer, hvor biologiske emner indgar i fedevare- og agroindustrien, og indenfor

biosolutions. Der vil blive arbejdet med fglgende aktiviteter:

- Fortsat engagement i arbejdet omkring nye standarder for anvendelse af autonome enheder i
landbruget. Herunder nye internationale standarder for udveksling af data mellem redskaber og
maskiner.
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- Dialog med yderligere 4 virksomheder som udvikler robotter til landbruget (danske som
internationale)

- Tilpasse digitale ydelser rettet mod agroindustrien for at understette behov opstaet som felge af
den politiske aftale om den granne trepart.

- Fortsat udbygning af metoder til skansom handtering af fadevare ved gget indfersel af nye digital
vaerktgjer eller automatiske processer.

- Yderligere udvikling og demonstration af lasninger, der kan styrke robustheden og autonomi for
mobile enheder, der faerdes og navigerer i udfordrende terraen.

- Fortsat udvikling metoder til at handtere ikke-rigide emner og emner med stor naturlig variation
ved hjzelp af en kombination af robotmanipulation, sensorik, og visionssystemer.

- Videreudvikling af metoder til inspektion og kvalitetsgraduering af landbrugsprodukter, foder og
fedevarer via visionsystemer og Al modeller.

Aktivitet IV: European Robotics & Al Hub (Videnspredning)

Den europeeiske position som fgrende Robotics Innovation Hub, gnskes fastholdt og styrket.

Konkrete aktiviteter er:

- Opsege og indga i europaeiske samarbejdsprojekter (fx Eurostars, Horizon Europe, Digital Europe
og ESA) sammen med danske virksomheder.

- Deltage i europaeiske og internationale netvaerk som ADRa, euRobotics og IFR.

- Gennemfare en raekke videnspredningsarrangementer, bl.a. det arlige ROBOTBRAG, der i 2025
havde mere end 3.300 besggende.

- Fastholde og udbygge tilbud til startups bl.a. under Odense Robotics Startup Fund & Incubator,
der drives i samarbejde med Odense Robotics.

- Tiltreekke innovationsprojekter med internationale slutbrugervirksomheder, der potentielt kan
blive kunder hos den danske robotindustri.

- Opbygge og styrke Space Robotics Lab bl.a. gennem bevilling af ESA-projekter.

Aktorer: Hvem udfgrer aktiviteterne? Hvilken afdeling af instituttet? Evt. hvilke eksterne parter er
med? (Videninstitutioner, virksomheder, erhvervsorganisationer, myndigheder eller andre.)?

Pa Teknologisk Institut vil udferelsen af aktiviteterne vaere forankret hos de tre centre:
Robotteknologi, Baeredygtighed og Digitalisering, og Landbrug og Digitalisering, som vil
komplementere hinanden pa forskelligvis pa tvaers af aktiviteterne. Teknologisk Institut forventer
desuden ogsa at fortsaette og udbygge samarbejdet med AAU, AU, DTU, ITU og SDU. Dette
samarbejde finder allerede sted i regi af klyngerne Odense Robotics og MADE, og gennem flere
forsknings- og udviklingsprojekter (FoU-projekter). Det samme geelder samarbejdet med andre
GTS'er, hvor der iseer er taet samarbejde med Alexandra og Force bl.a. gennem klyngerne. Pa
internationalt plan vil Teknologisk Institut styrke sit samarbejde med farende videninstitutioner
inden for robotteknologi og kunstig intelligens ikke mindst gennem deltagelsen i TEF og Horizon
Europe projekter. Dette samarbejde inkluderer bl.a. en raekke Research and Technology
Organisations (RTO) pa tvaers af Europa som Fraunhofer, CEA, TNO, RISE, Tecnalia, SINTEF og VTT.

Sammenhang med andre projekter (evt.): Indgar aktiviteten i andre eksternt finansierede
projekter? Hvilke FoU-projekter medfinansieres/planlegges medfinansieret med mindst kr. 250.000
per projekt per ar?
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Teknologisk Institut er partner i tre af Digital Europe programmets store indsatser omkring
etablering af Test and Experimentation Facilities (TEF) til styrkelse af Europas teknologileverandgrer
indenfor robotter og Al. Disse tre projekter AlMatters - fokus pa fremstillingsindustrien - CitCom.ai -
fokus pa Smart Cities & Communities - og AgriFoodTEF - fokus pa landbrug og fedevarer -
medfinansiere af aktiviteten da de direkte stgtter op om etableringen og opbygning af de tre TDU'er.
Derudover planlagges medfinansiering af de europaeiske projekter RoboSapiens, Renee og ENFIELD,
samt Innovationsfondes projektet, SAVA.

Folgegruppe: Har fglgegruppen forholdt sig til aktiviteten? Hvornar og hvordan?

Indsatsomradets falgegruppe bestar pt. af 12 medlemmer sammensat af virksomheder/institutioner
direkte fra malgruppen samt repraesentanter fra de relevante klynger med 2 x robotproducenter, 4 x
slutbrugere, 3 x systemintegratorer, 1 x repraesentant fra Dansk robotnetveerk DIRA, 1 x
repraesentant fra Odense Robotics, og 1 x repraesentant fra MADE. Der har veeret afholdt made med
folgegruppen i november 2025, hvor resultater for 2025 og retninger fra 2026 blev diskuteret. Flere
forslag og input fra felgegruppen er medtage i aktivitetsplanen for 2026.

Formidling af resultater (evt.): Hvordan/hvor kan interesserede virksomheder og andre fa viden
om resultaterne af aktiviteterne? (Anferes/tilfgjes hvis det ikke allerede fremgar af beskrivelsen
ovenfor, f.eks. ved links til konferencer, hjemmeside, publikationer etc.)

Malgruppen inddrages pa fire niveauer, der kan ses som en tragtmodel, hvor virksomhederne

modnes og kommer laengere pa deres automationsrejse. Virksomhederne kan indtraede pa det

niveau, de er klar til:
Niveau 1 - Formidling: Nyhedsbreve, videoer, podcasts, LinkedIn-materiale osv. udsendes for
at fungere som en gjendbner og indledende kompetenceopbygning hos malgruppen, som
primaert er slutbrugere og i nogen grad robotvirksomhederne.

- Niveau 2 - Arrangementer og Kompetence: Workshops, seminarer, kurser, ga-hjem-meder
osv. afholdes, hvor malgruppen meder eksperter og netvaerker med ligesindede for at fa hands-
on erfaring med teknologierne og viden om implementering mv.

- Niveau 3 - Folgegruppe: En folgegruppe (8-15 personer) oprettes og tilpasses lgbende ift.
specifikke omrdder, der arbejdes med ift. Udviklingsspor I-IV.

- Niveau 4 - Innovationssamarbejde: En raekke proof-of-concept (POC) projekter gennemfares
for at opbygge viden og teknologi samt fremvise nye robotlgsninger. Ideerne til POC opstar
gennem dialog med slutbrugervirksomheder, klyngesamarbejdet og falgegruppen.

Teknologisk Institut forventer at komme i direkte kontakt med mere end 500 virksomheder gennem
aktiviteten ved at styrke og fortsaette eksisterende samarbejder og formidlingsaktiviteter, hvor
malgruppen kan gd i dialog om indsatsen.
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